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LUCI SEMAFORO VEICOLARE

SEMAFORO

ANOMALIA

LUCI SEMAFORO PEDONALE
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UNITA' DI

¢ COMANDO PER
DUE UNITA'
Definizione MASTER [« Definizione variabili SEMAFORICHE

USCITA
A—>< 1=0 to 1 >
‘CICLO
adr=adrO+I| i P conta=0
TXaSLAVE adr | —) USCITA

CICLO

TX a SLAVE adr
Comando di
—> Accensione LEDx

- '

RX da SLAVE adr
Esito comando

contat+

'

Pausa Tp

NO TX a SLAVE adr
Spegni LEDx

s Y

X++ —p

Gestione
Anomalia
STOP
Gestione
L} Anomalia
LED guasto
-——————— |++ |- y

STOP

USCITA




Accendi LED rosso

su semafori l
pedonali

'

CICLO=1

'

adr1 = adr0
adr2 = adrO+1
P=0
PRG=1

'

Azzera TIMER

D

S|
P=Tasto

NO

r/

Controllo LED su
SLAVE adr1 e adr2

n

SI

Gestione
Anomalia STOP
NO
Sl
CICLO++
- Azzera TIMER

NO

TX a SLAVE adr1 e adr2
Comando di
Lampeggio LED gialli
inclusi quelli PEDONALI

TX a SLAVE adr1
Comando di
Accensione LED rosso
e LED rosso pedonale

'

TX a SLAVE adr2
Comando di
Accensione LED verde
e LED rosso pedonale

TX a SLAVE adr1
Comando di
Accensione LED rosso

'

TX a SLAVE adr2
Comando di
Accensione LED giallo

TX a SLAVE adr1
Comando di
Accensione LED rosso

'

TX a SLAVE adr2
Comando di
Accensione LED rosso

Inverto adr1 adr2 fra di loro

S
NO
CICLO . S!I

=1
NO
- —
cicLoO ™SI
NO
-
cicLo ™SI
=3
NO
-~
S
CICLO=1

NO

Si




A

CICLO=1 S|
P=0

l

TX a SLAVE adr1 e adr2
Spegni LED pedonali
Accendi LED rossi

'

Azzera TIMER

TX a SLAVE adr1 e adr2
Comando di
Accensione LED verde
PEDONALE

!

TX a SLAVE adr1 e adr2
Comando di

Accensione LED giallo
PEDONALE

!

TX a SLAVE adr1 e adr2
Comando di
Accensione LED rosso
PEDONALE

!

TX a SLAVE adr1 e adr2
Spegni tutti i LED inclusi
i pedonali

ATTESA PER T(CICLO+3)

'

CICLO++

'

NO




CICLO=1
PRG=1
P=0

B

y

CICLO=1
PRG=2
P=0

'

TX a SLAVE adr1 e adr2
Spegni tutti LED
inclusi i pedonali

'

Azzera TIMER

Sl
NO

S| =
T PRG2
NO

Y

TX a SLAVE adr1 e adr2
Comando di RESET

RESET
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UNITA'
SEMAFORICA

Definizione variabili

v

Lettura indirizzo slave

da PIN

v

Assegnazione
Indirizzo slave

'

CICLO

x=1to 6 ¢
USCITA
Accensione LEDx
Azzera ¢
TIMER Contrqllo
¢ STOP Acceismne
Lampeggio Spegni T
Gialli (2) Tuti LED | [A Gost
estione :
Anomalia Esito
I LED guasto Controllo
q TIMER++
l —  x++ || Spegni
- A
Esegue Gesti
Comando esTIone
T Anomalia
Azzera Azzera .
TIMER TIMER

2

Comando
valido

Gia eseguito
Un comando
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